
 
  

 صفحه عنوان سند کد سند 

- 
های رهسازی تاثیر تغییر زاویه پکنترل دمای خروجی اگزوز توربین گازی تیپ میتسوبیشی از طریق شناسایی و مدل

 متغیر ورودی کمپرسور-زاویه
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 چکیده

های وشرترین یکی از رایججهت به حرکت در آوردن ژنراتورهای الکتریکی و تولید الکتریستتیته  های گازی توربیناستتتداده از 

های گازی  مجددا جهت تبخیر آب و به های سیکل ترکیبی از گرمای خروجی اگزوز توربینآید. در نیروگاهتولید انرژی به شمار می

 شود.های بخار استداده میچرخش درآوردن توربین

شترجهت بهره شد. برای این منظور از برداری بهتر و طول عمر بی شده با ست دمای هوای خروجی اگزوز ثابت و کنترل    لازم ا

به توربین از طریق تغییر در زاویه  Inlet Guide) متغیر ورودی کمپرستتتور-های زاویهی پرهتغییر در میزان فلوی هوای ورودی 

Vane  یاIGV) علاوه بر تغییر فلوی هوا  دمای هوای خروجی اگزوز و دمای بلیدپت  فشتتار خروجی  شتتود. این تغییربهره گرفته می

 دهد.کمپرسور و راندمان واحد را تحت تاثیر قرار می

ستم کنترل واحد گازی  سی سانی  صلی در پروژه بروزر سیکل ترکیبی  121یکی از اهداف ا شی نیروگاه  سوبی مگاواتی تیپ میت

ست.کازرون  کنترل دمای هوای اگزو شرکت خدمات نیروگاهی آهار  ز توربین گازی  تحویلی به واحد بخار بوده ا سط  این پروژه تو

 گردد.مشهد با موفقیت انجام شده و مراحل آن مختصرا ذکر می

شبیه شد.ی گایدون میسازی رفتار توربین با تغییر زاویهسازی  مدلجهت کنترل دمای اگزوز  نیاز به  ضوع نیز خ با ود این مو

باشتتد. برای شتتناستتایی مدل توربین نیز نیازمند داشتتتن اطلاعات متغیرهای فیزیکی ذکر شتتده نیازمند شتتناستتایی مدل توربین می

س برداری قرار گرفت. سپاندازی و مورد بهرههستیم. در این پروژه ابتدا سیستم کنترل  بروزرسانی شده و واحد گازی با موفقیت راه

ها  شتتناستتایی و برداری از آنهای گرم بر روی گایدون  و بررستتی تاثیر آن در متغیرهای فیزیکی مورد نظر  و نمونهم تستتتبا انجا

 انجام گرفت. سازی نقش گایدون در عملکرد توربینمدل

 .زی شدانداراه ه وهای صورت گرفته  کنترلر متناسب برای این سیستم طراحی گردیدسازیی نهایی با توجه به شبیهدر مرحله

 


